OPIS TECHNICZNY DO PROJEKTU ZAGOSPODAROWANIA TERENU
"Remont pobocza przy drodze powiatowej nr 3185P w m. Biskupie"

1.0. DANE OGOLNE
1.1.  Nazwa budowy

Remont pobocza przy drodze powiatowej nr 3185P w m. Biskupie.
1.2. Zamawiajgcy

Zarzad Drog Powiatowych w Koninie,

ul. Swietojanska 20d, 62-500 Konin.

2.0. PODSTAWA OPRACOWANIA

2.1.  Umowa na opracowanie dokumentac;ji.

2.2. Mapy sytuacyjno-wysokosciowe w skali 1 : 500 wraz z uzbrojeniem terenu.

2.3. Pomiary uzupetniajgce wykonane w terenie (pomiar wysokosciowy, wizja
lokalna, dokumentacja fot.).

2.4. Ustalenia dot. zakresu proponowanych rozwigzan dokonane z Inwestorem
i zainteresowanymi stronami.

2.5. Obowigzujgce przepisy i katalogi.

3.0. PRZEDMIOT | ZAKRES OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest remont pobocza przy drodze powiatowej
nr 3185P w m. Biskupie na dtugosci 1,362km. Projekt zaktada obustronne wykonanie
poszerzenia istniejgcej jezdni o 50cm z kazdej strony. Docelowa szerokosc jezdni
bedzie wynosi¢ 6,00m. Na tuku poziomym w km od 1+141,80 do 1+197,32
zaprojektowano dodatkowo poszerzenie jezdni o 30cm. Docelowa szerokos¢ jezdni
na tuku bedzie wynosi¢ 6,30m. Zmiane szerokosci jezdni nalezy wykonaé na proste;j
przejsciowej o dtugosci 20m. Zaprojektowano takze wykonanie obustronnych
poboczy o szerokosci 50cm. Zwiekszenie szerokosci jezdni do 6,00m oraz
wykonanie poboczy niewatpliwie wptynie na poprawe bezpieczenstwa poruszajgcych
sie po drodze pojazdow. W chwili obecnej istniejaca szerokos¢ jezdni jest
niewystarczajgca i stwarza zagrozenie podczas mijania sie pojazdow.

Roboty powinny by¢ realizowane wg kolejnosci zgodnej z uwzglednieniem
uwarunkowan wynikajgcych z procesow technologicznych poszczegolnych rodzajow
robot. Zakres robot obejmuje:

e roboty przygotowawcze,



e roboty rozbiorkowe,

e wykonanie koryta pod poszerzenie nawierzchni jezdni,

e wykonanie podbudowy pod poszerzenie nawierzchni jezdni,
e wykonanie nawierzchni poszerzenia jezdni,

e wykonanie poboczy,

e roboty wykonczeniowe,

e roboty porzgdkowe.

Roboty drogowe powinny by¢ realizowane wg kolejnosci zgodnej z uwzglednieniem
uwarunkowan wynikajgcych z procesow technologicznych poszczegolnych rodzajow
robot.

4.0. LOKALIZACJA | SYTUACJE
Rozpatrywany teren znajduje sie w obrebie geodezyjnym Biskupie PGR
w jednostce ewidencyjnej Slesin obszar wiejski na terenie o charakterze zabudowy

ustugowej oraz zagrodowej.

5.0. STAN ISTNIEJACY

Przedmiotowa droga zostata zakwalifikowana do kategorii drog publicznych
(Powiatowa) o numerze ewidencyjnym 3185P. Jest drogg dwukierunkowa,
posiadajgcag po jednym pasie ruchu szerokosci 2,5m w kazdym kierunku (szerokosc¢
jezdni wynosi okoto 5,00m), na rozpatrywanym odcinku posiada jezdnie
o nawierzchni twardej, wykonanej z betonu asfaltowego w dobrym stanie
technicznym. Jezdnia posiada obustronne pobocza gruntowe, ktére sg mocno
zanizone wzgledem krawedzi jezdni oraz obustronne rowy przydrozne. Pozostatg
czes$¢ pasa drogowego porosnieta jest zielenig niskg - trawg. Wody opadowe oraz
roztopowe przejmowane sg przez istniejgce rowy przydrozne. Droga objeta
przedmiotowym opracowaniem znajduje sie na terenie Gminy Slesin w m. Biskupie.
Wzdtuz drogi powiatowej nr 3185P objetej remontem znajdujg sie pola uprawne oraz
zaktad zajmujgcy sie skupem zbdz. Po drodze odbywa sie ruch pojazdow
ciezarowych do zaktadu zajmujgcego sie skupem zboz, ruch pojazddw rolniczych
oraz ruch lokalny pojazdéw osobowych zwigzany z dojazdem mieszkancéw do

swoich posesiji i pojazdow zwigzanych z utrzymaniem czystosci.



Ponadto na terenie objetym projektem wystepujg urzgdzenia infrastruktury
technicznej nadziemne:

- sieC energetyczna
oraz podziemne:

- sieC energetyczna

- sieC¢ wodociggowa

Lokalizacje tych urzgdzen pokazuje mapa sytuacyjno-wysokosciowa.

6.0. STAN PROJEKTOWANY

6.1. Projekt zagospodarowania terenu

Zakres robot drogowych przedstawia cze$¢ rysunkowa projektu
zagospodarowania terenu. Zaprojektowano wykonanie petnej konstrukciji
poszerzenia nawierzchni jezdni jak dla KR3. W celu wzmocnienia i potgczenia
istniejgcej konstrukcji nawierzchni jezdni z projektowanym poszerzeniem
zaprojektowano frezowanie istniejgcej jezdni na szerokosci okoto 50cm i utozenie
siatki zbrojeniowej wykonanej z kordu stalowego na nosniku w wtdkniny poliestrowej
o wymiarach oczek 40x30mm. Zaprojektowano wykonanie obustronnych poboczy
z tlucznia oraz destruktu pochodzgcego z frezowania nawierzchni. Niwelete nalezy
nawigzaC¢ wysokosciowo do istniejgcej krawedzi jezdni, spadek poprzeczny na
odcinku prostym wykona¢ 2%, na tuku poziomym dostosowaé do istniejgcego
spadku poprzecznego jezdni.

Przyjeto nastepujace dane do projektowania:

- Kategoria geotechniczna obiektu |

- Warunki gruntowe - zatozono proste warunki gruntowe wodne, podtoze
gruntowe o grupie nosnosci G-1,

- Dane ruchowe — KR-3

- Kategoria techniczna — powiatowa

- Klasa techniczna - L

- Predkosc projektowa — 40km/h

- Szerokos¢ pasa ruchu — 3,0m

- Szerokos$¢ pobocza — 0,50m



Charakterystyczne wielkosci robét:

- Dtugosc drogi - 1362,00mb
- Szerokos¢ jezdni - 6,00m

- Pochylenie poprzeczne jezdni na odcinku prostym -2,0%

- Pochylenie poprzeczne poboczy - 6,0-8,0%

6.2. Przekroj nawierzchni
Wysokosci dla projektowanej nawierzchni wyznaczy¢ w oparciu o:
- przekroje konstrukcyjne
- szczegoty konstrukcyjne
- punkty state niwelety (istniejgce rzedne nawierzchni, krawedz istniejgcej

nawierzchni drogi z betonu asfaltowego)

6.3. Przekroje konstrukcyjne

Zaprojektowano nastepujgce rodzaje konstrukcji nawierzchni:

KONSTRUKCJA POSZERZENIA NAWIERZCHNI JEZDNI:

. Warstwa Scieralna z AC 8S 50/70 jak dla KR3 - gr. 4cm

. Wzmocnienie siatkg zbrojeniowg wykonang z kordu stalowego, na nosniku
z wtdkniny poliestrowej o wymiarach oczka 40x30mm

. Warstwa wigzgca z AC 16W 35/50 jak dla KR3 - gr. 5cm

. Podbudowa zasadnicza z AC 22PW 35/50 jak dla KR3 - gr. 7cm

. Podbudowa zasadnicza z kruszywa kamiennego tamanego 0/31.5

stabilizowanego mechanicznie - gr. 20 cm

. Wzmocnienie podtoza kruszywem stabilizowanym cementem
o Rm=5MPa -gr.15cm
. Warstwa odcinajgca z piasku srednioziarnistego - gr. 10 cm
KONSTRUKCJA JEZDNI:
. Warstwa $cieralna z AC 8S 50/70 jak dla KR3 - gr. 4cm
. Wzmocnienie siatkg zbrojeniowg wykonang z kordu stalowego, na nosniku

z witdkniny poliestrowej o wymiarach oczka 40x30mm

. Istniejgca konstrukcja nawierzchni jezdni

Uwaga: minimalna wartoS¢ wskaznika zageszczenia podtoza (ls) dla warstwy

odcinajgcej z piasku srednioziarnistego wynosi 1,0.



6.4. Tereny zielone
Tereny zieleni nalezy oczysci¢ z pozostatosci po remoncie drogi, uzupetic
gruntem rodzimym z nadaniem im odpowiednich spadkow poprzecznych

dostosowanych do uksztattowania terenu.

6.5. Odwodnienie
Zakres prac nie obejmuje robdt zwigzanych z wykonaniem odwodnienia drogi.
Wody opadowe oraz roztopowe pochodzgce z powierzchni jezdni zostang przejete

przez istniejgce rowy przydrozne.

6.9. Roboty ziemne

Roboty ziemne bedg polegac na wykonaniu wykopu pod warstwy
konstrukcyjne nawierzchni. Roboty ziemne sprowadzajg sie do korytowania
na gtebokos¢ zaprojektowanych nawierzchni i wywozu urobku na odktad.
W przypadku wystgpienia na spodzie warstw konstrukcyjnych nawierzchni gruntu
niekontrolowanego (gruz, ztom i humus) uniemozliwiajgcego prawidtowe
zageszczenie podtoza, nalezy grunt usungc i dotrze¢ do warstwy jednorodnej gruntu
rodzimego. Podtoze nalezy wyprofilowa¢ zgodnie z projektowanymi spadkami oraz

zagescic.

6.10. Rozbiorki

W wyniku planowanych prac zachodzi konieczno$¢ rozbiorki nawierzchni
zjazdu z betonu asfaltowego wraz z podbudowg, nawierzchni zjazdu z BKB wraz
z podbudowg, kraweznikdw drogowych oraz przestawienie istniejgcych znakow
drogowych.

6.11. Plac budowy (teren robét)
Plac budowy (teren robot) nalezy zabezpieczy¢ wg planu BIOZ, przepisow
prawa budowlanego i o ruchu drogowym oraz BHP i PPoz.

6.12. Wptyw obiektu/robét na srodowisko

Projektowany zakres prac objety niniejszym opracowaniem bedzie miat
pozytywny wptyw na istniejgce srodowisko. Wody opadowe oraz roztopowe
z powierzchni jezdni zostang przejete przez istniejgce rowy przydrozne.



6.13. Wplyw eksploatacji gérniczej na obiekt
Projektowany zakres robot nie przebiega przez teren znajdujgcy sie

w granicach terenu gorniczego.

6.14. Wytyczne realizacji projektu
Przed realizacjg niniejszego projektu nalezy:
- oznakowac i zabezpieczy¢ teren prowadzonych robot.
Realizacja niniejszego projektu moze nastgpi¢ po zgtoszeniu zamiaru prowadzenia
robot przez Wykonawce robét do:
- Urzedow i Instytucji wynikajgcych z przepiséw prawa budowlanego,
- Wiascicieli i Administratorow  urzgdzen infrastruktury nadziemnych

i podziemnych zlokalizowanych na terenie obiektu/robot.

UWAGA:

W _czasie prowadzenia robét ziemnych nalezy bezwzglednie zwracaé¢ uwage na

istniejace lub tez uprzednio wykonane uzbrojenie terenu. Do robét przystapi¢ po uprzednim,

dokladnym zlokalizowaniu istn. uzbrojenia. W obrebie ww. uzbrojenia roboty prowadzié¢

recznie, pod nadzorem zainteresowanych instytucji. Wiazy do studzienek oraz zasuwy

wodociggowe dostosowa¢ wysokosciowo do projektowanych nawierzchni_drogowych. Prace

te wykonaé w uzgodnieniu i pod nadzorem zainteresowanych stron.

OPRACOWAL.:



